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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania
i odbioru robot drogowych obejmujacych remonty czastkowe nawierzchni asfaltowych na drogach gminnych
administrowanych przez Miejski Zarzad Drog w Tomaszowie Lubelskim.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja:

| -  Wymagania ogdlne.

oraz roboty :

Il — Remont czgstkowy nawierzchni bitumicznych betonem asfaltowym.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.2 Jezdnia - czgé¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.3 Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji zamoéwienia.

1.4.4 Przedstawiciel Zamawiajacego - osoba wyznaczona przez Zamawiajacego do nadzorowania prac remontowych
i kontaktu z Wykonawca.

1.4.5. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielgcymi
jezdnie.

1.4.6. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.7. Ksiega obmiaréw - akceptowany przez Przedstawiciela Zamawiajacego zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i1 ew.
dodatkowych zalgcznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez przedstawiciela
Zamawiajacego.

1.4.8. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z oceng jako$ci materialdw oraz robot.

1.4.9. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z specyfikacjami technicznymi,
zaakceptowane przez przedstawiciela Zamawiajacego.

1.4.10. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw shuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na
podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa S$cieralna - goérma warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa Scieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze rozlozenie
naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

€) Warstwa wyrownawcza - warstwa shuzaca do wyrownania nierownosci podbudowy lub profilu istniejacej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podloze. Podbudowa moze
sktada¢ sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérna cze$¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona
sktada¢ sie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cz¢s¢ podbudowy spehniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek podtoza. Moze zawiera¢ warstwg mrozoochrona,
odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni lezacej powyzej.

h) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.



1.4.11. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres prowadzenia prac remontowych

1.4.12. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedzial tolerancji nie zostal okre$lony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla remontéw
czastkowych ulic.

1.4.13. Polecenie Zamawiajacego - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Przedstawiciela Zamawiajacego
w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem prac
remontowych.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$§¢ z SST i poleceniami
Zamawiajacego.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy z wykazem ulic do
remontow czastkowych.

1.5.2. Wykonawca realizowat bedzie prace remontowe wg otrzymanego wykazu ulic z okreslona kolejnoscia ich
remontowania.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu prac remontowych.

1.Zabezpieczenie terenu w robotach modernizacyjnych i remontowych (,,pod ruchem”).

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie prowadzonych prac remontowych, w sposob
okreslony w niniejszej specyfikacji, w okresie trwania realizacji zamowienia az do zakonczenia i odbioru ostatecznego
robot.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatta ostrzegawcze, znaki drogowe, Sygnaly, itp. zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapdr i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne
ze wzgledow bezpieczenstwa.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wiaczony w ceng umowna.

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie prowadzenia prac remontowych Wykonawca bedzie:

a) podejmowac¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu prowadzonych prac oraz bedzie unikac¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub
wilasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego
sposobu dziatania.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzgt przeCiwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie
prowadzonych prac.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem
0s0b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o przy transporcie materialow
i wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych
wagowo fadunkow i w sposob ciagly.

1.5.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W  szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadba¢, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehiajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig
odziez dla ochrony zycia i zdrowia o0s6b zatrudnionych przy realizacji zamoOwienia oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.



Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okre$lonych powyzej nie podlegaja odrgbnej
zaplacie 1 s3 uwzglgdnione w cenie umowne;j.

1.5.8. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materialy 1 urzadzenia uzywane do robot od daty
rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez Zamawiajacego).

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Zamawiajacego powinien rozpoczaé
roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.9. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy
i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.

2. MATERIALY

2.1. Wykonawca zastosuje wylgcznie materiaty dopuszczone do stosowania w budownictwie drogowym i przedstawi
odpowiednie deklaracje zgodnosci z obowigzujacymi normami poparte $wiadectwami badan specjalistycznego
laboratorium drogowego.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jakos¢ wykonywanych robot.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami okreslonymi w SST
i wskazaniach Zamawiajacego w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawey lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkoéw transportu, ktore nie wplyng niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot i whasciwosci przewozonych materiatow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelniaé wymagania dotyczace przepisdéw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow technicznych.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami
wykorzystanymi do realizacji zamdwienia.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z umowsg oraz za jako$¢ zastosowanych materiatlow
i wykonywanych robot.

5.2. Warunki prowadzenia robét w pasie drogowym

I. Wykonawca robo6t jest zobowiazany do :

1. Prowadzenia robot po protokolarnym przekazaniu placu budowy — odcinka robot przez Zamawiajacego.

2. Zapewnienia bezpiecznych warunkéw ruchu drogowego (kotowego i pieszego) poprzez oznakowanie
i zabezpieczenie robot zgodnie z zasadami ruchu drogowego.

3. Biezacej kontroli stanu i kompletno$ci oznakowania robot i jego korekty wynikajacej z postepu robot.

4. Takiej organizacji robot aby nie spowodowad niszczenia elementdéw pasa drogowego nie objetych umowa.
W przypadku uszkodzenia lub zniszczenia jakiegokolwiek elementu pasa drogowego Wykonawca dokona jego
naprawy lub odbudowy na wiasny koszt.

5. Bezzwlocznego uporzadkowania terenu pasa drogowego i terenu przyleglego, po zakonczonych robotach oraz
protokolarnego jego przekazania przedstawicielowi zarzgdu drogi.

1. Wykonawca robdét ponosi skutki finansowe i prawne za ewentualne szkody oséb trzecich spowodowane
prowadzeniem roboét w pasie drogowym w zwigzku z :

1. Niewlasciwym oznakowaniem i zabezpieczeniem robot,



2. Wadami technicznymi wykonanych robot powstalymi w okresie gwarancyjnym i r¢kojmi,

III. W przypadku braku oznakowania robdt, jego niekompletnosci lub niezgodnosci z zasadami ruchu
drogowego — Zamawiajacy ma prawo wstrzyma¢ roboty do czasu usunigcia nieprawidlowosci.

5.3. Wymagania organizacji budowy

Organizacja robot powinna uwzglednia¢ konieczno$¢ jak najszybszej realizacji zadania oraz jak najmniejszych
utrudnien ruchu drogowego dla uzytkownikow.

Roboty modernizacyjne powinny by¢ skoncentrowane na mozliwie krétkich odcinkach. W projektach organizacji ruchu
nalezy przyjmowac jako zasade :

- na drogach jednojezdniowych ruch wahadtowy moze by¢ prowadzony na odcinkach nie dtuzszych niz 500m, dtuzsze
odcinki mozna dopusci¢ wylacznie przy zapewnieniu bliskich objazdéw lub ruchu dwukierunkowego na zwezonych
pasach ruchu, wyraznie oznakowanych w dzien i w nocy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Badania prowadzone przez Zamawiajgcego

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, przedstawiciel Zamawiajacego uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatlow u zrédta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

6.2 Certyfikaty i deklaracje

Zamawiajacy moze dopusci¢ do wbudowania tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z obowigzujacymi normami.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
Zamawiajacemu.

6.3 Dokumenty budowy
(1) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajagcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementdéw robot.
Obmiary wykonanych robot przeprowadza sie w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do
rejestru obmiarow.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatdw, orzeczenia o jakosci materiatlow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy gromadzone przez Wykonawce stanowi¢ beda zataczniki do
odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie przedstawiciela Zamawiajacego.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:
a) protokoty przekazania terenu budowy,

b) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

c) protokoty odbioru robot,

d) protokoly z narad i ustalen,

e) korespondencije.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z SST, w jednostkach ustalonych
w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca z przedstawicielem Zamawiajagcego po powiadomieniu Zamawiajacego 0
zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiarow.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagang do celu miesigcznej ptatnoéci na rzecz
Wykonawcy. Tloéci wykonanych robot okreslane bedg w m? .



8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nast¢pujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiodr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci i jakosci wykonywanych robét, ktore
w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.

Odbioru robot dokonuje przedstawiciel Zamawiajacego.

Gotowo$¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca powiadomieniem przedstawiciela Zamawiajgcego. Odbior
bedzie przeprowadzony niezwlocznie nie poézniej niz w ciggu 8 godzin od powiadomienia o gotowosci do odbioru.
Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia przedstawiciel Zamawiajacego.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru cze$ciowego robot dokonuje si¢
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje przedstawiciel Zamawiajacego.

8.4. Odbioér ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci, jakosci
i wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce. Powyzsze
Wykonawca zgtosi pisemnie Zamawiajacemu. Odbiér ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach
umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Przedstawiciela Zamawiajacego zakonczenia robdt i przyjecia
dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci przedstawiciela
Zamawiajgcego i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajacych w warstwie $cieralnej
lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot
w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1) protokoty pomiaréw ubytkoéw nawierzchni wg wzoru Zamawiajacego,

2) recepty i ustalenia technologiczne,

3) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST,

4) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materialow zgodnie z SST.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehiajgce bedg zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robdt uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogodlne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowsg ustalong dla danej
pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania
i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robdt beda obejmowac:

- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materialdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkdéw i transportu na teren
budowy,

- warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami,

- koszty tymczasowego oznakowania, organizacji ruchu i zabezpieczenia terenu na ktorym wykonywane beda prace
remontowe,

- koszty ubezpieczenia od odpowiedzialno$ci cywilnej wobec o0sOb trzecich ktore poniosty szkod¢ w wyniku
prowadzonych prac remontowych.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Terminy ptatnos$ci faktur do 14 dni od daty dostarczenia do siedziby Zamawiajacego.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne |

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogdlnych zawartych w cz. | obejmuje wszystkie
warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczego6lnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdoéw/przejazdoéw i organizacji ruchu obejmuje:

(2) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

(b) przygotowanie terenu,

(c) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier i oznakowan.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier
i Swiatel,

(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) usunigcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. - Prawo budowlane (Dz.U.2023 poz. 682 ze zm.).
2. Ustawa z dnia 21 marca 1985r. o drogach publicznych (Dz.U.2023 poz. 645 ze zm.).



II WYKONANIE ROBOT

REMONT CZASTKOWY NAWIERZCHNI BITUMICZNYCH
BETONEM ASFALTOWYM



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
remontu czastkowego nawierzchni bitumicznej przy zastosowaniu betonu asfaltowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i umowy przy zlecaniu i realizacji
robdt wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Remont czagstkowy nawierzchni bitumicznych wykonywany jest na nawierzchniach drég gminnych, gminy miejskie;

Tomaszow Lubelski bedacych w zarzadzie Miejskiego Zarzadu Drog w Tomaszowie Lubelskim i obejmuje:

a) przygotowanie nawierzchni do naprawy,

b) wykonanie remontu czgstkowego glebokich wybojow ponizej warstwy S$cieralnej i wigzacej (o uszkodzonej
podbudowie),

c) pielegnacja wykonanej naprawy.

1.4. Okreslenia podstawowe

Remont czgstkowy nawierzchni bitumicznej - zbiorcze okreSlenie obejmujgce rézne zabiegi techniczne do
natychmiastowego wykonania zwigzane z usuwaniem uszkodzen zagrazajacych bezpieczenstwu ruchu, jak réwniez
zabiegi, o matym zakresie (obejmujace male powierzchnie) bez istotnego przywracania wartosci uzytkowych, lecz
hamujace proces powickszania si¢ powstatych uszkodzen badz ich skutkow.

Przyktady: usuwanie glebokich powierzchniowych uszkodzen (ubytkéw, wybojow) nawierzchni, naprawa obtamanych
krawedzi itp.

Pojecie ,,remont czastkowy nawierzchni” miesci si¢ w ogdlnym pojeciu ,,utrzymanie nawierzchni”, a to z kolei jest
objete ogolniejszym pojeciem ,,utrzymanie drog”.

Ubytek - wykruszenie materiatu mineralno-bitumicznego na gleboko$¢ nie wiekszg niz grubos¢ warstwy $cieralne;j.
Wybdj - wykruszenie materialu mineralno-bitumicznego na gtebokos¢ wieksza niz grubos$¢ warstwy $cieralnej.
Mieszanka mineralna - mieszanka kruszywa tamanego lub naturalnego i wypelniacza kamiennego o okre§lonym
sktadzie i uziarnieniu.

Mieszanka mineralno-asfaltowa - mieszanka mineralna z odpowiednig iloscig asfaltu, wytworzona w okres$lony sposob,
spetniajaca okreslone wymagania.

Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltowa o uziarnieniu réwnomiernie stopniowanym, ulozona
zageszczona.

Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czynna dodawana do asfaltu w celu zwiekszenia jego przyczepnosci do
kruszywa.

Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

Pozostate okre$lenia przyjete sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w |- ,,Wymagania ogolne" p. 1 .4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace jakoSci robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w I — ,,Wymagania og6lne” p.1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw
Ogolne wymagania dotyczace materiatdbw podano w | — ,,Wymagania ogdlne” p.2.
2.2. Rodzaje materialéw do wykonania remontéw czastkowych nawierzchni

Niniejsza SST obejmuje wykonanie remontu czastkowego glebokich wybojow ponizej warstwy S$cieralnej 1 wiazacej
(0 uszkodzonej podbudowie) przy uzyciu betonu asfaltowego.

Beton asfaltowy wytwarzany wg obowiazujacej normy i norm zwigzanych, powinien mie¢ uziarnienie dostosowane do
glebokosci uszkodzenia (po jego oczyszczeniu z luznych czastek nawierzchni i zanieczyszczen obcych), przy czym
najwicksze ziarna w mieszance betonu asfaltowego powinny sie mie$ci¢ w przedziale od 1/3 do 1/4 glebokos$ci
uszkodzenia do 80mm. Przy glebszych uszkodzeniach nalezy zastosowa¢ odpowiednio dwie lub trzy warstwy betonu
asfaltowego wbudowane oddzielnie o dobranym uziarnieniu i wiasciwosciach fizyko-mechanicznych, dostosowanych
do cech remontowanej nawierzchni.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST 1 - ,,Wymagania og6lne" p. 3.
3.2. Maszyny do przygotowania nawierzchni przed naprawa

W zaleznosci od potrzeb Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania ze sprzgtu do przygotowania
nawierzchni do naprawy takiego jak:

- przecinarki z diamentowymi tarczami tngcymi o mocy > 10KW, lub podobnie dziatajace urzadzenia do przycigcia
krawedzi uszkodzonych warstw prostopadle do powierzchni nawierzchni i nadania uszkodzonym miejscom
geometrycznych ksztattow (mozliwie zblizonych do prostokatow),

- sprezarki o wydajnosci 2 - 5m? powietrza na minute, przy ci$nieniu 0,3 - 0,8MPa,

- walcowe lub garnkowe szczotki mechaniczne (zalecane z pochlaniaczami zanieczyszczefn) zamocowane

na pojazdach samochodowych.

3.3 Sprzet do wbudowania mieszanek mineralno-bitumicznych ,,na goraco” lub ,,na zimno”

Przy typowym dla remontow czastkowych zakresie robdot dopuszcza si¢ reczne rozkladanie mieszanek przy uzyciu
topat, listwowych $ciggaczek i listew profilowanych.
Do zageszczania roztozonych mieszanek nalezy uzy¢ walcow wibracyjnych lub zageszczarek ptytowych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST 1 -, Wymagania ogélne” p.4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST 1 - ,,Wymagania ogdlne” p.5.
5.2. Przygotowanie nawierzchni do naprawy

Przygotowanie uszkodzonego miejsca (ubytku, wyboju lub obtamanych krawedzi nawierzchni) do naprawy nalezy
wykonac bardzo starannie przez:

- frezowanie powierzchni przylegtej do ubytku lub wyboju na glebokosé 4 — 6cm,

- w przypadku braku mozliwo$ci frezowania ze wzgledu na maly rozmiar powierzchni wymagajacej naprawy
zastosowaé pionowe obciecie (najlepiej diamentowymi pitami tarczowymi) krawedzi uszkodzenia na glebokosé
umozliwiajaca wyréwnanie jego dna, nadajac uszkodzeniu ksztatt prostej figury geometrycznej,

- usuniecie luznych okruchéw nawierzchni i wywiezienie destruktu na plac do siedziby zamawiajacego,

- usuniecie wody, doprowadzajac uszkodzone miejsce do stanu powietrzno-suchego,

- doktadne oczyszczenie dna i krawedzi uszkodzonego miejsca z luznych ziaren grysu, zwiru, piasku i pytu,

- w przypadku koniecznosci nalezy uzupetni¢ podbudowg z klinca i odpowiednio zagescic.

5.3. Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna by¢ frezowana na gleboko$¢ istniejagcych warstw asfaltowych.

Jezeli ruch drogowy ma by¢ dopuszczony po frezowanej czesci jezdni, to wowcezas, ze wzgledow bezpieczenstwa
nalezy spetni¢ nastepujgce warunki:

a) nalezy usuna¢ Sciety materiat i oczys$ci¢ nawierzchnig,

b) przy frezowaniu poszczegdlnych paséw ruchu, wysoko$¢ podtuznych pionowych krawedzi nie moze przekraczaé
40mm,

¢) przy lokalnych naprawach polegajacych na sfrezowaniu nawierzchni przy linii kraweznika (Scieku) dopuszcza si¢
wigkszy uskok niz okreslono w pkt b), ale przy glebokosci wigkszej od 75mm wymaga on specjalnego oznakowania,

d) krawedzie poprzeczne na zakonczenie dnia roboczego powinny by¢ klinowo $cigte.

5.4. Naprawa wybojow i oblamanych krawedzi mieszankami mineralno — asfaltowymi ,,na goraco”

Po przygotowaniu uszkodzonego miejsca nawierzchni do naprawy nalezy spryskac¢ dno i boki naprawianego miejsca
odpowiednim materiatem wigzgcym.

Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy roztozy¢ przy pomocy topat i listwowych $ciggaczek oraz listew profilowych.
W zadnym wypadku nie nalezy zrzucaé¢ mieszanki ze $rodka transportu bezposrednio do przygotowanego do naprawy
miejsca, a nastepnie je rozgarnia¢. Mieszanka powinna by¢ jednakowo spulchniona na calej powierzchni naprawianego
miejsca i ulozona z pewnym nadmiarem, by po jej zaggszczeniu naprawiona powierzchnia byta réwna z powierzchnia
sasiadujacych czesci nawierzchni. Roznice w poziomie naprawionego miejsca i istniejacej nawierzchni przeznaczonej
do ruchu z predkoscia powyzej 60km/h, nie powinny by¢ wigksze od 2mm. Roztozona mieszankg nalezy zagescic
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walcem lub zageszczarka ptytowa. Przy naprawie obtamanych krawedzi nawierzchni nalezy zapewni¢ odpowiedni opor
boczny dla zageszczanej warstwy i dobre migdzywarstwowe zwigzanie.

5.5. Naprawa nawierzchni mieszankami mineralno — asfaltowymi ,,na goraco” o powierzchni powyzej 100m?

Po przygotowaniu uszkodzonego miejsca nawierzchni do naprawy nalezy spryska¢ dno i boki naprawianego miejsca
odpowiednim materialem wiazacym.

Mieszanke mineralno-asfaltows nalezy roztozy¢ mechanicznie przy pomocy uktadarki, a nastepnie zagesci¢ walcem.
Miejsca potaczen nalezy obla¢ asfaltem.

5.6. Pielegnacja wykonanego remontu

Po zakoficzeniu remontu ziarna kruszywa moga nie by¢ dostatecznie utwierdzone w nawierzchni. Majac to na uwadze,
na $wiezo wyremontowanym odcinku nalezy ograniczy¢ prgdko$¢ ruchu i odpowiednio oznakowaé o ile jest to
konieczne. Dlugo$¢ okresu, w ktorym nawierzchnia powinna by¢ chroniona zalezy od istniejacych warunkéw. W
okresie ochrony wykonanego zabiegu nadmiar wolnych ziaren nalezy na biezaco zgarnia¢ szCzotka mechaniczng i
zbiera¢ z nawierzchni. Swiezo wyremontowany odcinek moze byé oddany do ruchu niekontrolowanego nie wezesniej,
az wszystkie niezwigzane ziarna zostang usuni¢te z nawierzchni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST | - ,,Wymagania ogélne” p.6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robdt

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

a) ocenic stan istniejacej nawierzchni i okresli¢ rodzaj i zakres uszkodzen,

b) ustali¢ sposoby naprawy i szczegotowe wymagania dla materiatow, sprzetu, srodkow transportowych itp.,

c) wykona¢ badania kwalifikacyjne (przydatnosci) wytypowanych materiatéw przeznaczonych do wykonania remontu
czastkowego,

d) opracowac¢ program zapewnienia jakoSci,

e) przedstawi¢ przedstawicielowi Zamawiajgcego do akceptacji zakwalifikowane do uzycia materiaty.

6.3. Badania i kontrola w trakcie remontu czastkowego

W trakcie wykonywania napraw uszkodzen nalezy kontrolowac:

- przygotowanie naprawianych powierzchni do wykonania remontu — codziennie,

- ilo$¢ wbudowanych materialéw na Im? - codziennie,

- réwno$¢ naprawianych fragmentow - kazdy fragment - rdznice migdzy naprawiang powierzchnig (lata) a
sasiadujacymi powierzchniami, mierzone lata profilowa, lub pomiarowsa tata 4 metrowa nie powinny by¢ wigksze od
4mm,

- pochylenie poprzeczne (spadek) warstwy wypelniajacej po zageszczeniu powinien by¢ zgodny ze spadkiem istniejacej
nawierzchni, przy czym warstwa ta powinna by¢ wykonana ponad krawedz otaczajacej nawierzchni o 1 - 2mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot podanow SST | - ,Wymagania ogoélne” p.7.

7.2. Jednostka obmiaru robét

Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) naprawionej powierzchni jezdni. Przewidywana do wykonania ilo$¢
jednostek obmiarowych - wedtug dostarczonego przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST | — ,,Wymagania ogdlne” p.8. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie
z SST i wymaganiami Zamawiajacego jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug p.6 daty

wyniki pozytywne.
8.1. Odbiér w czasie wykonywania robot

W trakcie wykonywania robot odbiorowi podlegaja: oznakowanie, roboty zanikajace i ulegajace zakryciu zgodnie z
SST | -,,Wymagania ogolne”.
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8.2. Odbiér ostateczny jest dokonywany zgodnie z SST | - ,,Wymagania ogoélne”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne wymagania dotyczace podstawy platnosci podano w SST | - ,Wymagania ogolne” p.9.
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